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BYROS

PUDU CC1 Pro

Limpeza autdnoma de nivel profissional

ve R

Varricdo, aspiracao, lavagem/esfregacdo e mopagem a seco em uma Unica plataforma autbnoma, com percepgao
por IA, navegacéo por LIDAR + visdo e gestdo de dados da operagéo.

O PUDU CC1 Pro foi desenvolvido para operagdes que precisam elevar produtividade e padronizacdo da
limpeza sem transformar a rotina em uma sequéncia de tarefas manuais repetitivas. O rob6 mapeia o ambiente,
executa rotas de forma autbnoma, identifica obstaculos, adapta a intensidade de limpeza e registra dados sobre
a operacao.

Na prética, a equipe pode concentrar seu tempo em detalhes, inspecdes e atividades que realmente exigem
atuacdo humana, enquanto o CC1 Pro assume areas amplas e recorrentes com consisténcia.
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DIFERENCIAIS

Por que o CC1 Pro se destaca

Mais do que automatizar deslocamentos, o equipamento combina percepcéo, tomada de deciséo e verificacdo
do resultado da limpeza.

Al Spot Scrubbing Controle inteligente de intensidade

Reconhece manchas e sujeiras pontuais e cria rotas Ajusta 0 modo de limpeza conforme o nivel de sujeira
especificas para trata-las, evitando percursos desnecessarios. = encontrado, buscando equilibrar resultado, agua e energia.

Reconhecimento do tipo de piso Verificacao pés-limpeza

Adapta a estratégia conforme a superficie; por exemplo, pode  Uma camera traseira com IA verifica residuos remanescentes

usar aspiracédo em carpetes e modos combinados em pisos e pode acionar uma nova passagem localizada.

rigidos.

Autodiagnéstico de componentes Seguranca Omni-Sense

Monitora elementos de limpeza em tempo real para identificar ~ Percebe obstaculos estaticos e em movimento e adapta a

situacBes que possam reduzir a qualidade do resultado. navegacao para operar com mais seguranga em ambientes
dindmicos.

O que isso representa para a operacao

Beneficio Impacto pratico

Padronizacao Rotas e parametros definidos reduzem variagdes entre turnos
e operadores.

Produtividade O robd assume grandes areas e tarefas repetitivas

Rastreabilidade Mapas, indicadores de execucao e alertas ajudam a
acompanhar o que foi realizado.

Resposta mais inteligente Areas mais sujas podem receber atencéo adicional, em vez
de aplicar a mesma intensidade em todo o piso.
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DADOS TECNICOS

Especificagcdes principais
pecificac P P
Bateria 50 Ah Tempo de recarga aprox. 3 h
Autonomia - lavagem até5h Autonomia - varrer/aspirar até 5h
Autonomia - carpete até 4 h Autonomia - mop silencioso até 9 h
Peso 75 kg Dimensb6es 629 x 552 x 695 mm
Tela LCD 10,1" Navegacéao LiDAR + posicionamento visual
Velocidade 0,2al2m/s Passagem minima 70 cm

Largura de limpeza 500 mm Eficiéncia - cobertura total 700 a 1.000 m#/h

Eficiéncia - pontos 1.500 a 3.000 m2/h Tanques de agua 15 L limpa + 15 L suja
especificos

Reservatoério de residuos 25L/sacodepo6L Comunicagao 4G, Wi-Fi e Bluetooth

Estacao de trabalho automética

Com a docking station opcional, o CC1 Pro pode ampliar a autonomia operacional ao automatizar tarefas de suporte
gue normalmente exigiriam intervengéo frequente do operador.

Recarga automatica Abastecimento e drenagem

Retorna a base para carregar a bateria quando necessario. Pode realizar reposicao de agua limpa e descarte de agua
utilizada automaticamente.

Autolimpeza Operagdo mais continua
A estacéo suporta autolimpeza do rolo e do rodo, reduzindo A automacéo da estacao facilita rotinas extensas e reduz
intervencdes rotineiras. paradas para tarefas de apoio.

Na limpeza completa, a eficiéncia é de 700 a 1.000 m#/h. Em limpeza direcionada de pontos identificados por IA, a
taxa pode chegar a 1.500 a 3.000 m#/h, conforme condi¢cbes do ambiente e configuracdo da tarefa.
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APLICACAO

Como o CC1 Pro entra na rotina da equipe
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Mapear

O ambiente € mapeado e as
areas de trabalho sao
definidas.

Programar

Rotas, horéarios e modos de
limpeza sao configurados.

Onde costuma fazer mais sentido

3 4

Executar Acompanhar

Indicadores, mapas e alertas
ajudam a avaliar a operagao.

O robd navega, limpa, desvia
de obstaculos e registra a
tarefa.

Supermercados e varejo - Grandes corredores e circulacao
continua.

Hospitais e instituigdes - Rotinas recorrentes e areas extensas.

Hotéis, shoppings e centros comerciais - Alto fluxo e
necessidade de padrao visual.

Industrias e centros logisticos - Areas amplas e trajetos
repetitivos.

Universidades e grandes complexos - Mdltiplos blocos e
corredores.

Restaurantes e pragas de alimentacéo - Circulacao intensa,
areas de atendimento e necessidade constante de limpeza.

Caso haja interesse, podemos dar continuidade as tratativas e, a medida que a proposta comercial avancar,

agendar uma demonstracao para que a equipe conheca o equipamento funcionando na pratica, avalie a
navegacao e visualize como o CC1 Pro pode se adaptar a rotina do local.
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